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Genel Bakis

SmartlO Modbus 8R4A4D, endiistriyel kontrol uygulamalari icin tasarlanmis, Modbus
protokoll tzerinden kontrol edilebilen, esnek ve gliclu bir giris/cikis kontrol kartidir. Kart, 4
analog giris, 4 dijital giris ve 8 role cikisi ile ¢cok gesitli cihazlarin izlenmesini ve kontrol
edilmesini saglar.

Ozellikler

1. Analog Girigler (4 adet):
o 0-30V arasinda giris sinyallerini algilayabilir.
o Sensorlerin, potansiyometrelerin veya diger analog cihazlarin baglantisi icin
uygundur.

2. Dijital Girigler (4 adet):

o 5Vsinyallerle uyumlu.

o Limit switch, buton veya diger dijital cihazlarin baglantisi igin idealdir.
3. Role Cikiglar (8 adet):

o Herrole,5A/250V AC veya 5A/24V DC yuk tasiyabilir.
o Motorlar, lambalar veya diger yiklerin kontroli igin uygundur.
4. Modbus RTU Destegi:
o RS485 lizerinden haberlesme.
o 300, 1200, 2400, 4800, 9600, 14400,19200, 38400, 57600, 115200, 230400,460800,
921600 baud hizlarinda galisabilme.
o Modbus protokoliine uygun tiim cihazlarla uyumluluk.
Calisma Gerilimi:
o Besleme: 24V DC.(12V versiyon igin iletisime geginiz.)
o Glg tiketimi: Maksimum 5W.

u

Uygulama Alanlari

e Endistriyel otomasyon sistemleri.

e Akilli ev uygulamalari.

e HVAC (Isitma, Sogutma ve Havalandirma) sistemleri.
e Pompa ve motor kontroli.

e Enerji izleme ve kontrol projeleri.

Donanim Baglantilari

1. Giris ve Cikis Terminalleri:
o Analog girisler: Al1, Al2, AI3, Al4.
o Dijital girisler: DI1, DI2, DI3, DI4.
o Rolegikislari: R1, R2, R3... R8.
2. Modbus Baglantisi:
o RS485 terminalleri: A(+) ve B(-).
o Baglanti semasi: Modbus master cihazina uygun sekilde baglayin.
3. Gii¢ Beslemesi:
o Kart lizerindeki giic terminallerine dogru polaritede baglanti yapiniz. Gig biriminde
korumlar mevcuttur. Ters baglantiya karsi koruma vardir.



Yazilim ve Konfiglirasyon

e Modbus Adresleme:
o Kart, 1-247 arasinda bir Modbus cihaz adresine sahiptir.
o Adres yazilim araciligiyla ayarlanabilir.
¢ Haberlesme Parametreleri:
o Standart ayar: 9600 baud, 8N1.
o Parametreler Modbus tzerinden degistirilebilir.
e Kontrol Yazilimi:
o Kart, standart Modbus RTU uyumlu herhangi bir SCADA veya HMI yazilimi ile entegre
edilebilir. AirHMI ile kullanim igin 6rnek uygulamalar mevcuttur.

LED Géstergeleri

e Power : Kartin beslemesinin aktif oldugunu gosterir.
o Role LED'leri: Aktif olan roleler igin 151k verir.

Kurulum Talimatlari

Kartinizi sabit bir ylizeye monte edin.

Giris ve ¢ikis baglantilarini semaya uygun sekilde yapin.

Besleme baglantisini yaparak karti galistirin.

Modbus master cihazinizi baglayarak gerekli konfiglirasyonlari gerceklestirin.
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Glivenlik Uyarilari

e Yiksek gerilimli cihazlar baglanirken dikkatli olun.
e Yanlis baglantilar kartin hasar gérmesine neden olabilir.
e Besleme voltajini her zaman belirtilen aralikta tutun.

Teknik Destek
Herhangi bir sorun veya destek ihtiyacinizda liitfen Teknik Destek Ekibimizle iletisime gegin.

https://tr.airhmi.com/forum



Tek Roleyi Kontrol Etme

Bu komut, bir réleyi kontrol etmek i¢cin Modbus RTU protokoli kullanilarak hazirlanmistir.
Komutun detaylarini adim adim agiklayalim:

Komut Yapisi:

01 05 0000 FF 00 8C 3A

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayli agiklamasi:

Byte

01

05

00 00

FF 00

8C 3A

Anlami

Cihaz Adresi

Komut Kodu

Role Adresi

Kontrol Komutu

CRC16

Agiklama

- 0x00: Yayin adresi (broadcast).
- 0x01-0xFF: Belirli bir cihaza adresleme yapilir.

Role kontrol komutunu belirtir (05 Command).

Kontrol edilen rélenin adresini temsil eder. Adresler 0x0000 ile
0x0008 arasinda olabilir.

Roleye uygulanacak islemi belirtir:
- OxFF0O: Roleyi ag (aktif hale getir).
- 0x0000: Roleyi kapat (pasif hale getir).

- 0x5500: Roleyi ters gevir (mevcut durumunu degistir).

ilk alt byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).



Komutun Detayli A¢iklamasi

1. Cihaz Adresi (01):
o Bu komut, adresi 0x01 olan cihaza génderilmistir.
o Cihaz adresi, bir Modbus aginda cihazlarin birbirinden ayrilmasi igin kullanilir.
o 0x00 adresi kullanildiginda tiim cihazlara ayni anda komut goénderilir (broadcast).
2. Komut Kodu (05):
o Modbus protokoliinde, 0x05 komutu "Write Single Coil" komutudur.
o Bu komut, bir coil (¢ikis) durumunu belirlemek igin kullanilir. Burada bir role kontroli
icin uygulanmustir.
3. Role Adresi (00 00):
o Rolenin hangi adrese sahip oldugunu belirtir.
o Bu ornekte, adres 0x0000 olarak verilmis ve ilk role kontrol edilecektir.
o Birden fazla réle oldugunda adres degerini 0x0001, 0x0002 vb. olarak
degistirebilirsiniz.
4. Kontrol Komutu (FF 00):
o Roleye uygulanacak kontrol islemini tanimlar. Segenekler sunlardir:
= OxFF0O (Ag): Role aktif hale getirilir. Kontaklar kapatilir ve elektrik akisi
saglanir.
*  0x0000 (Kapat): Role pasif hale getirilir. Kontaklar acilir ve elektrik akisi kesilir.
= 0x5500 (Ters Cevir): Rolenin mevcut durumu degistirilir (Acik ise kapanir,
kapali ise agilir).
5. CRC16 Checksum (8C 3A):
o Budeger, ilk 6 byte lizerinden CRC-16 algoritmasiyla hesaplanir.
o CRC, verinin dogrulugunu kontrol etmek igin kullanilr.
o Hesaplama sirasinda OxFFFF baslangi¢ degeri ve genelde polinom: 0xA001 kullanilir.

Ornek Senaryolar

1. Role Agma (Activate):
o Komut: 01 0500 00 FF 00 8C 3A
o Bu komut, adresi 0x01 olan cihazdaki 0x0000 adresli réleyi aktif hale getirir.
2. Role Kapatma (Deactivate):
o Komut: 01 0500000000 CD CA
o Bu komut, adresi 0x01 olan cihazdaki 0x0000 adresli réleyi kapatir.
3. Role Durumunu Ters Cevirme (Flip):
o Komut: 01 050000 55 00 DD EA
o Bu komut, adresi 0x01 olan cihazdaki 0x0000 adresli rolenin mevcut durumunu
degistirir.

CRC Hesaplama Ornedi

ilk 6 byte (01050000 FF 00) icin CRC-16 algoritmasiyla su adimlar takip edilir:

Baslangi¢ degeri OxFFFF.

Her byte sirayla XOR islemi uygulanir.

Polinom: 0xA001 kullanilarak kaydirma islemleri yapilhr.
Sonug: 8C 3A.
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Modbus Calisma Mantigi

1. Master cihaz, role kontrol komutunu bu formatta génderir.
2. Slave cihaz (6rnegin, SmartlO), komutu alir ve belirtilen rélede degisikligi gerceklestirir.
3. Slave cihaz, islemin tamamlandigini dogrulamak icin bir yanit (ACK) gdnderir.

Ornek Komutlar ve A¢iklamalari

Komut Aciklama
01 0500 00 FF 00 8C 3A Rdle 0'1 AC (ON)
01 05 00 00 00 00 CD CA Réle 0't KAPAT (OFF)
01050001 FF 00 DD FA Role 1'i AC (ON)
01050001 0000 9C 0A Role 1'i KAPAT (OFF)
010500 02 FF 00 2D FA Role 2'yi AC (ON)
01 050002 00 00 6C OA Role 2'yi KAPAT (OFF)
01 0500 03 FF 00 7C 3A Réle 3'ii AC (ON)
01 050003 00 00 3D CA Réle 3'U KAPAT (OFF)
01050000 5500 F2 9A Réle 0'I TERS CEVIR (FLIP)
0105000155 00A3 5A Role 1'i TERS CEViR (FLIP)
01 050002 5500 53 5A Réle 2'yi TERS CEVIR (FLIP)

010500 03 5500 02 9A Réle 3'li TERS GEVIR (FLIP)



AirHmi Kod Ornedi:

Relay 1
Open
Open  Close

Reverse

Relay 5
Open
Open  Close

Reverse

Relay 2

Open

Open  Close

Reverse

Relay 6

Open

Open  Close

Reverse

Relay 3
Open
Open  Close

Reverse

Relay 7/
Open
Open  Close

Reverse

Relay 4
Open
Open  Close

Reverse

Relay 8
Open
Open  Close

Reverse

WriteSingleCoil(1, 0x0000, 0x0000) Komutunun Aciklamasi

Bu komut, Modbus RTU protokoliinde bir coil (¢ikis) yazma islemini gerceklestirir. Komut,
role kontrolu igin kullanilir ve asagidaki parametrelerle detaylandirilir:

Komut Formati:

WriteSingleCoil(deviceAddress, coilAddress, value);

Parametre ||Deger Aciklama

Hedef cihazin adresi. Burada 1 adresli cihaza komut génderiliyor. Modbus

deviceAddress||1 .
RTU'da adres 0x01-0OxFF arasinda olabilir.

Kontrol edilen coil'in (réle) adresi. Burada 0x0000 adresli role hedefleniyor.

coilAddress 0x0000(| _ . o o .. ..
Coil adresleri rolelere karsilik gelir (6rnegin, Role 0).

Coil'e yazilacak deger. Burada coil kapatiliyor (0x0000: OFF, OxFF00: ON,

value 0x0000
0x5500: Reverse).

Komutun Anlami:

e Cihaz Adresi (1):

Komut, Modbus aginda adresi 1 olan cihaza yonlendirilmistir.

Eger birden fazla cihaz bagliysa, komut yalnizca adresi 1 olan cihaz tarafindan islenir.
o Coil Adresi (0x0000):

Adres 0x0000, kontrol edilen ilk coil'in (6rnegin Role 0) adresini belirtir.



e Deger (0x0000):
Coil'in durumu asagidaki degerlere gore ayarlanir:
o OxFF00 (ON): Coil'i agar (aktif hale getirir).
o 0x0000 (OFF): Coil'i kapatir (pasif hale getirir).
o 0x5500 (REVERSE): Coil'i reverse yapar.(Tersine gevirir).

Open Relay:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;
data = WriteSingleCoil(1, 0x0000, 0x0000);

Close Relay:

ttinclude "stk.h"
#tinclude "stdio.h"

int data;
data = WriteSingleCoil(1, 0x0000, OxFF00);

Reverse Relay:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;

data = WriteSingleCoil(1, 0x0000, 0x5500);



Tum Roleleri Kontrol Etme

Bu komut, tiim roleleri kontrol etmek igin Modbus RTU protokoli kullanilarak hazirlanmistir.
Tek komut ile tiim réleler acilir, kapatilir yada tersine ¢evrilir. Komutun detaylarini adim adim
aciklayalim:

Komut Yapisi:

01 05 00 FF FF 00 BC 0A

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayl aciklamasi:

Byte Anlami Aciklama

- 0x00: Yayin adresi (broadcast).

o (=Ll - 0x01-OxFF: Belirli bir cihaza adresleme yapilir.
05 Komut Kodu Role kontrol komutunu belirtir (05 Command).
00 FF Role Adresi Sabit OxOOFF

Roleye uygulanacak islemi belirtir:
- OxFF0O: Roleyi ag (aktif hale getir).
FF 00 Kontrol Komutu
- 0x0000: Roleyi kapat (pasif hale getir).

- 0x5500: Roleyi ters cevir (mevcut durumunu degistir).

BC OA CRC16 ilk alti byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

* Return cevabi olarak birebir aynisi gelir.



Ornek Senaryolar

1. Role Agma (Activate):
o Komut: 01 05 00 FF FF 00 BC 0A
o Bukomut, tim réleleri agma islevi yapar.
2. Role Kapatma (Deactivate):
o Komut: 01 0500 FF 00 00 FD FA
o Bu komut, tim roéleleri kapatma islevi yapar.
3. Role Durumunu Ters Cevirme (Flip):
o Komut: 01 05 00 FF 55 00 C2 AA
o Bukomut, tim réleleri tersine ¢evirme islevi yapar.

AirHmi Kod Ornegi:

Open All Relay:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;
data = WriteSingleCoil(1, OxFF, 0x0000);

Close All Relay:

#tinclude "stk.h"
#tinclude "stdio.h"

int data;
data = WriteSingleCoil(1, OxFF, OxFF00);

Reverse All Relay:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;

data = WriteSingleCoil(1, OxFF, 0x5500);



Role Durumlarinit Okuma

Bu komut, Modbus RTU protokolii kullanilarak bir cihazdaki rélelerin durumlarini
sorgulamak i¢in tasarlanmistir. Gonderilen komutun ve alinan yanitin anlamlari adim adim
actklanmustir.

Komut Yapisi:

010100000008 3D CC

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayli aciklamasi:

Byte Anlami
01 Cihaz Adresi
01 Komut Kodu
00 00 Réle Adresi
00 08 Kontrol Komutu
3DCC | CRC16
Komut Anlami:

Acgiklama

Hedef cihazin adresi. Burada adresi 0x01 olan cihaz hedeflenmistir.

Read Coils" komutu. Réle durumlarini kontrol etmek igin kullanilir.

Rolelerin sorgulanacagi baslangi¢ adresi. Bu durumda sabit olarak
0x0000 verilmistir.

Sorgulanan coil (réle) sayisi. Burada toplam 8 réle sorgulaniyor.

ilk alt1 byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

Bu komut, Modbus agindaki 1 adresli cihazdaki rélelerin (coil'lerin) durumlarini okumayi

talep eder.

Baslangig adresi (0x0000): ilk réleden baslayarak durumlar okunur.
Sorgulanan coil sayisi (0x0008): Toplam 8 réle durumu sorgulanir.



Cihazdan Gelen Yanit (Return Code):

010101005188
Byte Anlami Agiklama
01 ||Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi (0x01). Gonderilen komutla eslesir.
01 |[Komut Kodu "Read Coils" komutu yaniti. Gonderilen komutun kabul edildigini belirtir.

Role durumlarini belirtmek icin donen byte sayisi. Burada yalnizca 1 byte
01 ||Byte Sayisi 46
oner.

00 ||[Réle Durumlari [|Rolelerin durumunu temsil eden veri.

51 ||CRC16

Yanitin hata kontroli icin kullanilan CRC16 degeri.
88 ||Checksum

Réle Durumlarinin Anlami (Byte Data):

e Gelen veri: 00
o Bu byte, 8 rolenin agik/kapali durumlarini bit bazinda temsil eder.
o Her bit bir roleyi ifade eder:
= 0: Role kapali (OFF).
= 1:Roéle aglk (ON).
Ornek:
o Eger gelen veri 01 olsaydi:

= Réle 0: Agik (ON).
= Diger tim roleler: Kapali (OFF).

Ornek Senaryolar:

Gonderilen Komut Aciklama

01 01 00 00 00 08 3D CC 1 numarali cihazdaki tiim rolelerin durumlarini oku.

Gelen Yanit Agiklama
0101010051 88 Cihazdaki tim réleler kapali (OFF).
010101 0341F8 Role 0ve Role 1 acik (ON), diger roleler kapal (OFF).

0101 01 FF 90 A8 Tim roleler agik (ON).



AirHmi Kod Ornegi:

ReadCoils Komutunun Agiklamasi

ReadCoils fonksiyonu, bir Modbus RTU cihazindaki coil (réle) durumlarini okumak igin
kullanihr.

Komut Formati:

ReadCoils(deviceAddress, startAddress, count)

Parametre ||Deger Aciklama

Hedef cihazin adresi. Burada 1 adresli cihaza komut gonderiliyor. Modbus

deviceAddress||1 .
RTU'da adres 0x01-0OxFF arasinda olabilir.

Okumaya baslanacak coil (réle) adresi. (0x0000 baslangi¢ adresidir ve ilk réleyi

startAddress ||0x0000 i
temsil eder.)

value 0x08 || Okunacak toplam coil (réle) sayisi. (8 burada toplam 8 coil'in
durumlarini okumayi temsil eder.)

Roleleri oku:

#tinclude "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;
data = ReadCoils(1, 0x0000, 8);

if( data & 0x01)
LabelSets("ELabelBox1", "Close");
else
LabelSets("ELabelBox1" , "Open");

if( data & 0x02)
LabelSets("ELabelBox2" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox2", "Open");

if( data & 0x04 )
LabelSets("ELabelBox3" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox3", "Open");



if( data & 0x08 )
LabelSets("ELabelBox4" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox4" , "Open");

if( data & 0x10)
LabelSets("ELabelBox5", "Close");
else
LabelSets("ELabelBox5" , "Open");

if( data & 0x20)
LabelSets("ELabelBox6" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox6" , "Open");

if( data & 0x40)
LabelSets("ELabelBox7" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox7", "Open");

if( data & 0x80)
LabelSets("ELabelBox8" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox8" , "Open");



Tum Roleleri Kontrol Etme

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazdaki birden fazla coil (réle) durumunu
yazmak (agmak/kapatmak) icin kullanilir. Bu fonksiyon, birden fazla rélenin durumunu ayni
anda degistirme imkani sunar.

Komut Yapisi:
01 OF 00 00 00 08 01 FF BE D5

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayh agiklamasi:

Byte Anlami Aciklama

01 Cihaz Adresi Hedef cihazin adresi. Burada adresi 0x01 olan cihaz hedeflenmistir.

"Write Multiple Coils" komutu. Birden fazla rélenin durumunu

OF STl T degistirmek icin kullanilir.

Role Baslangig

0000 Adresi Rélelerin yazilmaya baslanacagi adres. Sabit olarak 0x0000 (ilk role).
0008 Role Sayisi Yazilacak toplam réle sayisi. Sabit olarak 8 réle kontrol ediliyor.

01 Byte Sayisi Ef;lfail:;l;:nn:?arlnn;cl:hsil eden toplam byte sayisi. Burada 1 byte

FF R&le Durumlar, Rélelerin agik/kapali durumlarini bit bazinda temsil eder. FF =

11111111 (Tiim roleler agik).

BE D5 CRC16 Komutun hata kontroli igin kullanilan CRC16 degeri.



Cihazdan Gelen Yanit (Response):

01 OF 00 00 00 08 94 0B
Byte Anlami Aciklama
01 ||Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi (1).
Gonderilen komutun bir yaniti oldugunu belirtir (Write Multiple
OF Komut Kodu .
Coils komut yaniti).
00 |Baslangi
? .g ¢ Rolelerin yazilmaya baslanacagi adres. Sabit olarak 0x0000 (ilk role).
00 ||Adresi
00 N ) . N
08 Role Sayisi Yazilacak toplam role sayisi. Sabit olarak 8 réle.
94 ||CRC16 N .
Yanitin hata kontroli icin kullanilan CRC16 degeri.
0B ||Checksum

Bu yanit, komutun dogru bir sekilde islendigini ve cihazin talep edilen role durumlarini
ayarladigini belirtir.

Réle Durumlarinin Anlami (Bit Bazli Analiz)

Gonderilen Byte (FF):

FF (Binary: 11111111)

o BitO:
Bit1:
Bit2:
Bit3:
Bit4:
Bit5:
Bit6:
Bit7:

O O O O O O O

Role 0 (Agik)
Role 1 (Agik)
Role 2 (Agik)
Role 3 (Acik)
Role 4 (Agik)
Role 5 (Acik)
Role 6 (Agik)
Role 7 (Agik)

Ornek Komutlar ve Agiklamalari

1. Tiim Roleleri Ag (All Relays ON):

01 OF 00 00 00

08 01 FF BE D5

o FF(Binary: 11111111): Tim roleler agik.




2. Tum Roleleri Kapat (All Relays OFF):
01 OF 00 00 00 08 01 00 FE 95

o 00 (Binary: 00000000): Tiim roleler kapali.

3. Role 0 ve Role 1 Agik, Digerleri Kapali:
01 0F 00000008 0103 BE94

o 03 (Binary: 00000011):
= Réle 0: Acik (ON).
= Réle 1: Acik (ON).
*= Role 2-7: Kapali (OFF).

4. Role 0 Kapali, Role 1 ve Role 2 Agik, Digerleri Kapali:

01 OF 00 00 00 08 01 06 3E 14

o 06 (Binary: 00000110):
= Role 0: Kapali (OFF).
= Role 1: Agik (ON).
= Réle 2: Acik (ON).
»= Role 3-7: Kapali (OFF).

Ozet

Tim roleleri kontrol etme komutu:

e Coklu rélenin durumlarini tek bir komutla ayarlamak icin tasarlanmistir.

e Gonderilen durumlar bit bazinda kontrol edilerek rélelerin agik (ON) veya kapali (OFF)
durumu belirlenir.

¢ Bu komut, endlstriyel otomasyon ve enerji yonetimi projelerinde toplu réle kontrolii
icin ideal bir ¢dzimdr.



AirHmi Kod Ornegi:

ReadCoils Komutunun Agiklamasi

WriteMultipleCoils fonksiyonu, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazdaki birden fazla

coil (role) duru

munu yazmak (agmak/kapatmak) icin kullanilir. Bu fonksiyon, birden fazla

rélenin durumunu ayni anda degistirme imkani sunar.

Komut Formati:

WriteMultipleCoils(deviceAddress, startAddress, value)

Parametre

H Acgiklama

deviceAddress

Hedef cihazin Modbus adresi. Bu, sorgulanan cihazin adresini temsil eder. (1
burada cihaz adresidir.)

Rolelerin (coils) yazilmaya baslanacagi adres. (0x0000 baslangi¢ adresidir ve

startAddress ilk réleyi temsil eder.)

Rolelerin acik/kapali durumlarini bit bazinda temsil eden veri. (0x55, 8 bitlik
value . .

bir veridir.)
Ornek Kod:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;

data = WriteMultipleCoils(1, 0x0000, 0x55);



Analog Girisleri Okuma

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazdaki analog giris degerlerini okumak
icin tasarlanmigtir. Asagida gonderilen komut ve cihazdan gelen yanitin anlami detaylica
actklanmistir.

Komut Yapisi:
010340000001901B

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayh aciklamasi:

Byte Anlami Aciklama

01 Cihaz Adresi Hedef cihazin adresi. Burada adresi 0x01 olan cihaz hedeflenmistir.

Read Holding Registers (0x03) komutu. Analog giris degerlerini

= Komut Kodu okumak icin kullanilr.

4000 Baslangi¢ Register | Analog girislerin (ADC) degerlerinin saklandigi register adresi.
Adresi 0x4000 baslangi¢ adresidir.

0001 Register Sayisi Sorgulanan coil (réle) sayisi. Burada toplam 8 réle sorgulaniyor.

90 1B CRC16 ilk alti byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

Komutun Anlami:

e 01 (Cihaz Adresi): Bu komut adresi 1 olan cihazdaki analog girisleri okumayi hedefler.

e 03 (Komut Kodu): Analog girislerin degerlerini okumak igin kullanilan standart Modbus
komutudur.

e 4000 (Baslangi¢ Register Adresi): Analog giris degerlerini tutan register adresini belirtir.

e 0001 (Register Sayisi): Toplamda 1 register okunacak (1 analog giris degeri).

e 901B (CRC16): Komutun dogrulugunu kontrol etmek icin kullanilan CRC16 degeridir.



Cihazdan Gelen Yanit (Response):

01030200017984
Byte Anlami Agiklama
01 ||Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi. Burada 0x01 adresli cihaz yanit vermisgtir.

03 ||Komut Kodu Gonderilen Read Holding Registers komutunun yaniti.

02 |[Byte Sayisi Dénen veri uzunlugu (2 byte). Analog girisin degerini temsil eder.

00 ||Analog Giris Okunan analog girisin ham degeri: 0x0001. Bu deger islenmelidir (6rnegin
01 ||Degeri bolinerek gercek degere gevrilir).

79 ||CRC16

Yanitin hata kontroli icin kullanilan CRC16 degeri.
84 ||Checksum

Analog Giris Dederinin Hesaplanmasi

Analog giris degerleri ham ADC (Analog-Dijital Cevirici) degerleridir. Bu deger, ger¢ek analog
giris voltajini temsil etmesi igin bir 6lgcekleme faktord ile islenir. Bu cihazda, 6lgekleme
faktoru 100 olarak belirtilmistir.

Ornek:
e Gelen veri: 00 01 (Decimal: 1)
e Gergek deger hesaplamasi: Okunan Deger / 100

e Sonug: Analog girisin gercek degeri 0.01 birimdir (Voltaj).

Ornek Komutlar ve Yanitlar

1. Analog Giris Degeri Okuma:

Gonderilen Komut: 01 034000000190 1B
Cihaz Yaniti: 01 03 02 00 64 79 C4

o Okunan deger: 00 64 (Decimal: 100)
o Gergek deger: 100/100=1.0 (6rnegin, 1.0 Volt).

2. Diusiik Bir Analog Giris Degeri:

Gonderilen Komut: 01 03 40 0000 0190 1B
Cihaz Yaniti: 01 03 02 00 OA 79 C9

e Okunan deger: 00 0A (Decimal: 10)
e Gergek deger: 10/100=0.1 (6rnegin, 0.1 Volt).



Kullanim Alanlari

1. Gerilim Olgiimii:
o Analog sensorlerden gelen gerilim degerlerini okumak icin kullanilir.
2. Sensor Entegrasyonu:

o Akim, sicakhk veya basing sensorlerinin analog ¢ikislari bu girislerle olgilebilir.
3. Endiistriyel Kontrol:

o Analog sinyalleri dijital verilere donustiirerek isleme alinmasini saglar.

AirHmi Kod Ornegi:

ADC1 ADC2 ADC3 ADCA4
5.06 0.02 0.02 0.02

DIN1 DINZ2 DIN3 DIN4

Close Close Close Close
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R NN Nvi

ReadHoldingRegisters Komutunun Agiklamasi

ReadHoldingRegisters fonksiyonu, bir Modbus RTU cihazindaki holding register (tutucu kayit) verilerini okumak
icin kullanilir. Bu kod, 1 numarali cihazdan adresi 0x0000 olan register'dan baslayarak 4 adet holding register'i
okuyup, bu degerleri Registers dizisine depolar.

Komut Formati:

ReadHoldingRegisters(int deviceAddress, int startAddress, int count, short* buffer);
Parametre H Aciklama

Modbus cihazinin adresi. Bu adres, sorgulanan cihazi ag lizerindeki diger

deviceAddress|| .
cihazlardan ayirir.

Okumaya baslanacak register adresi. Genellikle cihazdaki bir veri blogunun

startAddress baslangi¢ adresini belirtir.

count Okunacak toplam register sayisi. Her bir register 16 bit (2 byte)
uzunlugundadir.

buffer Okunan verilerin depolanacagi bir dizi (pointer). Bu dizide her bir register

degeri saklanir.




Ornek Kod:

#tinclude "stk.h"
#tinclude "stdio.h"

char buffer[200];

short Registers[4];
ReadHoldingRegisters(1, 0x0000, 4 , Registers);
double adc1 = Registers[0] / 100.0;
double adc2 = Registers[1] / 100.0;
double adc3 = Registers[2] / 100.0;
double adc4 = Registers[3] / 100.0;
sprintf(buffer,”%.02f",adc1);
LabelSets("ELabelBox9", buffer);
sprintf(buffer,"%.02f",adc2);
LabelSets("ELabelBox10" , buffer );
sprintf(buffer,"%.02f",adc3);
LabelSets("ELabelBox11" , buffer );
sprintf(buffer,”%.02f",adc4);

LabelSets("ELabelBox12" , buffer);



Dijital Girisleri Okuma

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak cihazdaki dijital girislerin durumlarini kontrol
etmek icin tasarlanmistir. Asagida, gonderilen komutun ve cihazdan alinan yanitin detayl bir
¢O6zlimlemesi bulunmaktadir.

Komut Yapisi:
010100000004 3DC9

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayh aciklamasi:

Byte Anlami Aciklama
01 Cihaz Adresi Hedef cihazin adresi. Burada adresi 0x01 olan cihaz hedeflenmistir.
01 Komut Kodu Read Coils" komutu. Réle durumlarini kontrol etmek igin kullanilir.

Okumaya baslanacak dijital girislerin adresi. Burada adres 0x0001

0001 | Baslangic Adresi olarak verilmistir.

Sorgulanan toplam dijital giris sayisi. Bu érnekte 4 dijital girig

00 04 Kontrol Komutu
sorgulaniyor.

3D C9 CRC16 ilk alti byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

Komutun Anlami

e Cihaz Adresi (01): Komut, adresi 1 olan cihazdan dijital girislerin durumlarini sorgular.

e Komut Kodu (01): Dijital girislerin durumlarini kontrol etmek icin kullanilan standart Modbus
komutudur.

e Baslangic Adresi (00 01): ilk dijital girisin adresi 0x0001’dir.

o Dijital Girig Sayisi (00 04): Toplamda 4 dijital giris sorgulanacaktir.

e CRC16 Checksum (3D €9): Komutun dogru bir sekilde islenebilmesi icin eklenen hata kontrol
kodudur.



Cihazdan Gelen Yanit (Response)
0101 010F8C35

Byte Anlami Agiklama

01 ||Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi (0x01).

01 ||Komut Kodu Gonderilen Read Coils komutunun yaniti.

01 ||Veri Byte Sayisi Dijital giris durumlarini iceren byte sayisi. Burada 1 byte veri doner.

OF ||Dijital Giris Durumlari||Dijital girislerin durumunu bit bazinda temsil eder.

8C 35||CRC16 Checksum Yanitin dogrulugunu kontrol etmek igin kullanilan CRC16 degeri.

Dijital Giris Durumlarinin Anlami

Donen Veri (OF):

o Dijital girislerin durumlari bit bazinda temsil edilir.
e Her bit, bir dijital girisin acik/kapali (1/0) durumunu belirtir.

Bit Dijital Giris Durum
Bit0 Dijital Giris 1 Acik (1)
Bit1 Dijital Giris 2 Acik (1)
Bit2 Dijital Giris 3 Acik (1)
Bit3 Dijital Giris 4 Acik (1)
Ornek Komutlar ve Yanitlar

1. Tum Dijital Girisler Agik:
o Gonderilen Komut: 01 01 00 01 00 04 3D C9
o Yanit: 0101 01 OF 8C 35
o Agiklama:
Donen veri OF (Binary: 00001111):
= Bit0-3: Tum dijital girisler acik (ON).
2. llk iki Dijital Giris Acik, Digerleri Kapal:
o Gonderilen Komut: 01 01 0001 00 04 3D C9
o Yanit: 010101034189
o Aciklama:
Donen veri 03 (Binary: 00000011):
= Bit0: Acgik (ON).
= Bitl: Acik (ON).
»  Bit2-3: Kapali (OFF).
3. Tiim Dijital Girisler Kapali:



o Gonderilen Komut: 010100010004 3D C9
Yanit: 01 01 01 00 51 88
Agiklama:
Donen veri 00 (Binary: 00000000), tiim dijital girislerin kapali (OFF) oldugunu belirtir.

Kullanim Alanlari

1. Sensoér Durumlarinin izlenmesi:
o Dijital girislere bagli sensorlerin (6rnegin, butonlar veya sinir anahtarlari) durumlarini
izlemek igin kullanihr.
2. Endiistriyel Otomasyon:
o Dijital sinyallerin kontrolii ve izlenmesi icin idealdir.
3. Hata Tespiti:
o Dijital girislerin beklenen durumlarla uyumlu olup olmadigini kontrol etmek igin.

AirHmi Kod Ornedi:

ADCA1 ADC2 ADC3 ADC4
5.06 0.02 0.02 0.02

DIN1 DIN2 DIN3 DIN4

Close Close Close Close
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ReadCoils Komutunun Agiklamasi

ReadCoils fonksiyonu, bir Modbus RTU cihazindaki coil (dijital input) durumlarini okumak icin
kullanihr.

Komut Formati:

ReadCoils(deviceAddress, startAddress, count)



Parametre ||Deger Aciklama

Hedef cihazin adresi. Burada 1 adresli cihaza komut gonderiliyor. Modbus

deviceAddress||1 -
RTU'da adres 0x01-0OxFF arasinda olabilir.

startAddress ||0x0001||Okumaya baslanacak coil (dijital giris) adresi.

value 0x04 || Okunacak toplam coil (réle) sayisi. (4 burada toplam 4 coil'in
durumlarini okumayi temsil eder.)

Ornek kod:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

int data;

data = ReadCoils(1, 0x0001, 4);

if( data & 0x01)
LabelSets("ELabelBox13", "Close");
else
LabelSets("ELabelBox13", "Open");

if( data & 0x02 )
LabelSets("ELabelBox14" , "Close");
else
LabelSets("ELabelBox14", "Open");

if( data & 0x04 )
LabelSets("ELabelBox15", "Close");
else
LabelSets("ELabelBox15", "Open");

if( data & 0x08)
LabelSets("ELabelBox16", "Close");
else
LabelSets("ELabelBox16", "Open");



Set Baud Rate Komutu
Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazin baud rate (haberlesme hizi)

degerini degistirmek igin tasarlanmistir. Asagida gonderilen komutun yapisi, anlami ve

ornekleri detayli bir sekilde aciklanmistir.

Komut Yapisi:

010100000004 3D C9

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayh aciklamasi:

Byte

01

06

20 00

00 60

3D C9

Ornek Komutlar ve A¢iklamalari

1. Baud Rate 4800 Ayarn

Anlami

Cihaz Adresi

Komut Kodu

Baslangi¢ Adresi

Kontrol Komutu

CRC16

Agiklama

Hedef cihazin adresi. Burada adresi 0x01 olan cihaz hedeflenmistir.

0x06 komutu, bir register’a tek bir deger yazmak icin kullanilir.

Baud rate degerinin yazilacagi adres (6rnegin, 0x2000).

Sorgulanan toplam dijital giris sayisi. Bu 6rnekte 4 dijital giris
sorgulaniyor.

ilk alt1 byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

Gonderilen Komut: 00 06 20 00 00 30 83 DB

Agiklama:



Byte Anlami Aciklama
00 Cihaz Adresi Broadcast (tiim cihazlar) adresi kullaniimistir.
06 Fonksiyon Kodu Register'a tek bir deger yazmak igin kullanilir.
2000 Register Adresi Baud rate ayari icin kullanilan register adresi.
0030 Baud Rate Degeri  ||0x30 = 4800 / 100 baud.
83 DB CRC16 Komutun hata kontrol kodu.

2. Baud Rate 9600 Ayari

Gonderilen Komut: 00 06 20 00 0001 42 1B

Agiklama:
Byte Anlami Aciklama
00 ||Cihaz Adresi Broadcast (tiim cihazlar) adresi kullaniimistir.

06 ||Fonksiyon Kodu ||Register'a tek bir deger yazmak igin kullanilir.

20 00||Register Adresi ||Baud rate ayari icin kullanilan register adresi.

00 60||Baud Rate Degeri||0x60 = 9600 / 100 baud.

42 1B||CRC16 Komutun hata kontrol kodu.

3. Baud Rate 115200 Ayari

Gonderilen Komut: 00 06 20 00 00 05 43 D8

Agiklama:
Byte Anlami Agiklama
00 ||Cihaz Adresi Broadcast (tim cihazlar) adresi kullaniimistir.

06 Fonksiyon Kodu ||Register'a tek bir deger yazmak igin kullanilir.

20 00||Register Adresi ||Baud rate ayari icin kullanilan register adresi.




Byte Anlami Aciklama

04 80||Baud Rate Degeri||0x0480 = 115200 / 100 baud.

43 D8||CRC16 Komutun hata kontrol kodu.

Kullanim Alanlari

1. Baglanti Hizinin Ayarlanmasi:

o Cihazin haberlesme hizini (baud rate) degistirmek igin kullanilir.
2. Cihaz Konfigiirasyonu:

o Modbus cihazlarinin farkh hizlara sahip aglarda calismasini saglamak icin ayar yapilr.
3. Endiistriyel Otomasyon:

o Farkh cihazlarin ayni iletisim hizinda ¢alisabilmesi icin standartlastirma yapilir.

AirHmi Kod Ornegi:

9600 115200
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WriteSingleRegister Komutunun Aciklamasi

WriteSingleRegister komutu, Modbus RTU veya TCP protokoll kullanilarak bir cihazdaki tek bir register’a (16-bit
veri saklama alani) deger yazmak igin kullanilir. Bu komut, cihazin bir parametresini degistirmek veya bir ayari
glncellemek igin kullanilir.



Komut Formati:

WriteSingleRegister(deviceAddress, startAddress, count)

Parametre Deger Agiklama

deviceAddress 0 Broadcast (tim cihazlar) adresi kullaniimistir.

Register Address||0x2000 ||Degerin yazilacagl register’in adresi.

Register’a yazilacak 16-bit deger.
value 0x04 80

Ornek kod:

#include "stk.h"
#include "stdio.h"

#include "stk.h"
int baud =9600;

int setBaud = baud / 100;

WriteSingleRegister(0,0x2000,setBaud);

#include "stk.h"

int baud =115200;
int setBaud = baud / 100;

WriteSingleRegister(0,0x2000,setBaud);



Cihaz Modbus Adresi Degistirme Komutu

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazin Modbus adresini degistirmek igin
tasarlanmistir. Write Single Register (0x06) komutunu kullanir ve cihaz adresi, yazilacak bir register’a
yeni bir deger olarak atanir.

Komut Yapisi:

Bytes Anlami Agiklama

00 Cihaz Adresi Komutun hedeflendigi cihazin Modbus adresi (0x00 ise broadcast

adresidir).
06 06 command 0x06, bir register’a tek bir deger yazmak igin kullanilhr.
command
40 00 . 0x4000, cihaz adresini degistirmek igin kullanilan register’dir.
register

00 01 | device address yeni cihaz adresini belirtir (6rnegin, 0x0001).

5C

1B CRC16 CRC16 checksum of the first 6 bytes of data

Return code: 00 06 40 00 00 01 5C 1B

Komut Cevabi:

Bytes Anlami Aciklama

00 Cihaz Adresi Komutun hedeflendigi cihazin Modbus adresi (0x00 ise broadcast

adresidir).
06 06 command 0x06, bir register’a tek bir deger yazmak icin kullanilir.
command
40 00 0x4000, cihaz adresini degistirmek icin kullanilan register’dir.

register



00 01 | device address

5C

CRC16

yeni cihaz adresini belirtir (6rnegin, 0x0001).

CRC16 checksum of the first 6 bytes of data

Gonderilen Komut ve A¢iklamasi

Ornek 1: Cihaz Adresini 0x01 olarak Ayarlama

Gonderilen komut:

0006400000015C1B

Byte Anlami Agiklama

00 |/Cihaz Adresi Broadcast adresi (0x00), tim cihazlara ayni anda komut gonderilir.
06 |[Fonksiyon Kodu|Write Single Register komutu.

40 00||Register Adresi ||0x4000, cihaz adresini degistirmek icin kullanilan register.

00 01||Yazilacak Deger ||Yeni cihaz adresi 0x01 olarak ayarlanir.

5C 1B||CRC16 Komutun dogrulugunu kontrol eden hata kontrol kodu.

Ornek 2: Cihaz Adresini 0x02 olarak Ayarlama

Gonderilen komut:

000640000002 1C1A

Byte

Anlami

Agiklama

00

Cihaz Adresi

Broadcast adresi (0x00), tiim cihazlara ayni anda komut génderilir.

06

Fonksiyon Kodu

Write Single Register komutu.

4000

Register Adresi

0x4000, cihaz adresini degistirmek icin kullanilan register.

0002

Yazilacak Deger

Yeni cihaz adresi 0x02 olarak ayarlanir.

1C1A

CRC16

Komutun dogrulugunu kontrol eden hata kontrol kodu.




Ornek 3: Cihaz Adresini 0x03 olarak Ayarlama

Gonderilen komut:

00 06 40 00 00 03 DD DA
Byte Anlami Agiklama

00 Cihaz Adresi Broadcast adresi (0x00), tim cihazlara ayni anda komut génderilir.

06 Fonksiyon Kodu||Write Single Register komutu.

4000 ||Register Adresi ||0x4000, cihaz adresini degistirmek icin kullanilan register.

0003 ||Yazilacak Deger ||Yeni cihaz adresi 0x03 olarak ayarlanir.

DD DA||CRC16 Komutun dogrulugunu kontrol eden hata kontrol kodu.

Cihazdan Gelen Yanit (Response)

Cihaz, komutun basariyla islendigini dogrulamak icin ayni formatta bir yanit déner.

Gonderilen Komut Cihaz Yaniti

0006400000015C1B |00 06400000015C1B

000640000002 1C1A |00 0640000002 1C1A

000640000003 DD DA||00 06 40 00 00 03 DD DA

Yanit, gonderilen komut ile birebir ayni formatta olur. Bu, cihazin adres degistirme islemini
basariyla tamamladigini gosterir.

Kullanim Alanlari

1. Cihaz Adresi Giincelleme:
o Modbus agindaki cihazlarin adresini degistirerek, agda farkli adreslere sahip
cihazlarin gakismasini énler.
2. Broadcast Kullanimi:
o Broadcast adresi (0x00) kullanilarak tim cihazlara ayni komut gonderilebilir.
3. Otomasyon Sistemleri:
o Endustriyel uygulamalarda cihazlarin benzersiz adreslerle konfigiire edilmesi igin
kullanihr.



Ozet

e Set Device Address Command, bir cihazin Modbus adresini degistirmek icin kullanilir.
e  Kullanicl, cihaz adresini degistirmek icin 0x4000 register’ina yeni bir deger yazar.
e Cihaz, komutu isledikten sonra ayni komut formatinda bir yanit doner.

AirHmi Kod Ornedi:

Device Address Set

Adress 1 Adress 2
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WriteSingleRegister Komutunun Aciklamasi

WriteSingleRegister komutu, Modbus RTU veya TCP protokoli kullanilarak bir cihazdaki tek bir register’a (16-bit
veri saklama alani) deger yazmak icin kullanilir. Bu komut, cihazin bir parametresini degistirmek veya bir ayari
glincellemek icin kullantlir.

Komut Formati:

WriteSingleRegister(deviceAddress, startAddress, count)

Parametre Deger Agiklama

deviceAddress 0 Broadcast (tim cihazlar) adresi kullaniimistir.

Register Address||0x4000 |[Degerin yazilacagl register’in adresi.

value 0x00 02||Modbus yeni adresi 2 olarak belirliyoruz.




Ornek kod:

ttinclude "stk.h"

WriteSingleRegister(0,0x4000,1); // adresi 1 olarak ayarlama

WriteSingleRegister(0,0x4000,2); // adresi 2 olarak ayarlama



Cihaz Modbus Adresini Okuma Komutu

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazin Modbus adresini okumak igin
tasarlanmistir. Komut, Read Holding Registers (0x03) fonksiyonunu kullanir. Asagida gonderilen
komutun yapisi, cihazdan alinan yanit ve drnekler detayl bir sekilde agiklanmistir.

Bytes Anlami Agiklama
00 Cihaz Adresi Hedef cihazin Modbus adresi (0x00 ise broadcast adresidir).
03 Ezr(;l;swon read the device address command

0x4000, cihaz adresini tutan register’dir. 0x8000: Cihaz versiyon

40 00 | Register Adresi
numarasi

00 01 | Register Sayisi | Okunacak register sayisi. Burada sabit olarak 1 register okunur.

90 1B | CRC16 CRC16 checksum of the first 6 bytes of data

Goénderilen Komut ve Agiklamasi

Ornek Komut: Cihaz Adresini Okuma

Gonderilen komut:

0003 4000000190 1B
Byte Anlami Agiklama

00 ||Cihaz Adresi Broadcast adresi (0x00), tim cihazlara ayni anda komut gonderilir.

03 ||[Fonksiyon Kodu||Read Holding Registers komutu.

40 00||Register Adresi |0x4000, cihaz adresini tutan register.

00 01||Register Sayisi ||1 register okunacaktir.

90 1B||CRC16 Komutun dogrulugunu kontrol eden hata kontrol kodu.




Cihazdan Gelen Yanit (Response)

Cihaz, okunan cihaz adresi ile bir yanit déner. Yanitin formati su sekildedir:

Alan Anlami Aciklama
Devi
evice Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi (6rnegin, 0x01).
Address

Function Code

Fonksiyon Kodu

Gonderilen Read Holding Registers komutunun yaniti
(0x03).

Byte Count Veri Byte Sayisi Donen verinin toplam byte uzunlugu. Burada 2 byte doner.
Data Cihaz Adresi Cihazin mevcut Modbus adresini tutan deger.
CRC16 Hata Kontrolii Yanitin dogrulugunu kontrol etmek icin kullanilan CRC16
(Checksum) degeri.
Ornek Yanit 1: Adres 0x01
010302000179 84
Byte Anlami Agiklama

01 (|Cihaz Adresi

Yanit veren cihazin adresi (0x01).

03 ||Fonksiyon Kodu

Gonderilen Read Holding Registers komutunun yaniti.

02 ||Veri Byte Sayisi

Okunan veri 2 byte’tir.

00 01|/Cihaz Adresi

Cihaz adresi 0x0001’dir.

79 84| CRC16

Yanitin hata kontrol kodu.

Ornek Yanit 2:

Adres 0x02

0203020002 7D 85

Byte Anlami

Agiklama

02 Cihaz Adresi

Yanit veren cihazin adresi (0x02).

03 Fonksiyon Kodu||Gonderilen Read Holding Registers komutunun yaniti.
02 ||Veri Byte Sayisi |[Okunan veri 2 byte’tir.
00 02||Cihaz Adresi Cihaz adresi 0x0002’dir.




Byte Anlami Aciklama

7D 85||CRC16 Yanitin hata kontrol kodu.

Ornek Yanit 3: Adres 0x03
03030200038185

Byte Anlami Acgiklama

03 ||Cihaz Adresi Yanit veren cihazin adresi (0x03).

03 ||Fonksiyon Kodu||Gonderilen Read Holding Registers komutunun yaniti.

02 ||Veri Byte Sayisi ||Okunan veri 2 byte’tir.

00 03||Cihaz Adresi Cihaz adresi 0x0003’dir.

81 85||CRC16 Yanitin hata kontrol kodu.

AirHmi Kod Ornegi:

Device Address:

Version Number:

Ornek kod:

#include "stk.h"
#tinclude "stdio.h"

char buffer[200];

200
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short Registers[4];

ReadHoldingRegisters(2, 0x4000, 1, Registers); // Cihaz adresi sorgulama
sprintf(buffer,"%d",Registers[0]);

LabelSets("ELabelBox19" , buffer );

ReadHoldingRegisters(2, 0x8000, 1, Registers); // Cihaz versiyon numarasi sorgulama
sprintf(buffer,”%d",Registers[0]);

LabelSets("ELabelBox20" , buffer );



ADC Ornekleme Degistirme

Bu komut, Modbus RTU protokoli kullanilarak bir cihazin adc 6rnekleme degerini
degistirmek igin tasarlanmistir. Asagida gonderilen komutun yapisi, anlami ve érnekleri

detayh bir sekilde agiklanmistir.

Komut Yapisi:

0006100003 €8 8c 65

Her byte (sekizli veri birimi) belirli bir anlam tasir. detayh agiklamasi:

Byte

00

06

1000

03 E8

3D C9

Anlami

Cihaz Adresi

Komut Kodu

Baslangi¢ Adresi

Kontrol Komutu

CRC16

Kullanim Ornekleri
Ornek 1: ADC Ornekleme Sayisini 500 Yapmak

Gonderilen Komut:

0006100001 F4 D9 6C

Aciklama

Komutun hedeflendigi cihazin adresi. Burada broadcast adresi
(0x00) kullaniimustir.

0x06 komutu, bir register’a tek bir deger yazmak i¢in kullanilir.

degerinin yazilacagi adres (6rnegin, 0x1000).

1000 degerinin hex karsiligi(Ornekleme sayisi)

ilk alt1 byte icin hesaplanan 16 bit CRC (Cyclic Redundancy Check).

Byte

Anlami

Aciklama

00 Broadcast Adresi

Komut tiim cihazlara gonderilir.

06 Komut Kodu

Write Single Register komutu.

10 00||Baslangic¢ Adresi

ADC ornekleme degerinin saklandigi register adresi.




Byte Anlami

Aciklama

01 F4 ||Yazilacak Deger

0x01F4, decimal karsiligi 500’dir.

D9 6C||CRC16 Checksum

Hata kontrol kodu.

Ornek 2: ADC Ornekleme Sayisini 2000 Yapmak

Gonderilen Komut:

0006 100007 DO D5 4E

Byte Anlami

Acgiklama

00 Broadcast Adresi

Komut tiim cihazlara gonderilir.

06 Komut Kodu

Write Single Register komutu.

10 00||Baslangi¢ Adresi

ADC 6rnekleme degerinin saklandigl register adresi.

07 DO||Yazilacak Deger

0x07DO0, decimal karsilig1 2000’dir.

D5 4E||CRC16 Checksum

Hata kontrol kodu.

AirHmi Kod Ornedi:

ADC Resulation

Set

1000
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Ornek kod:

#include "stk.h"
#tinclude "stdio.h"
#include "stdlib.h"

char data[100];
KeypadNum("", data );

LabelSets("ELabelBox21",data);

int idata = atoi(data);

WriteSingleRegister(0,0x1000,idata); // Keypadden alinan modbus degeridir.



